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DC MOTOR DRIVER je jednoduchy dvoukvadrantovy elektronicky reguldtor otacek stejnosmérnych motord
s cizim buzenim a brzdénim do odporu. Zménou polarity napéti na budicim vinuti umozriuje zménu smyslu otaceni.
Vyrabi se v provedeni pro motory s napdjecim napétim 24V nebo 12V (na pfani) a maximalni proud motoru 40A.
Regulator Ize pouzit i pro regulaci otacek motor(l s permanentnim magnetem, pokud neni pozadovana zména smyslu
otaceni. Pokud je poZadovana, Ize reguldtor zapojit pomoci dvou vnéjSich relé s kontakty dimenzovanymi na proud motoru jejichz
civky se zapoji na vystupy EXC1 a EXC2 dle obrazku 2 (schema vnéjsich spojd).

Zakladni vlastnosti:

- impulsni fizeni otacek s frekvenci cca 270 Hz a s rozsahem 5-96% jmenovitych otacek motoru

- napajeci napéti regulatoru Un 24V DC ( 20 - 32V max. ), 12V DC na prani

- SW fizeny pomaly rozbéh a zména otaCek motoru, brzdéni do int. nebo ext. odporu

- zpétnovazebni kontrola nastavenych otacek v zavislosti na protinapéti generovaném kotvou

- rozbéh na opacnou stranu umoznén softwarové az po zastaveni motoru

- Fizeni otacek pomoci potenciometru, nebo ext. napétim 0 - Un DC ( mozno i 0 - 10V, nebo 0 - 5V DC)
- vystup pro kontrolu stavu baterie, je-li zafizeni napajeno z bateriového zdroje (max. 200mA, odolny proti zkratu)
- dynamickd ochrana proti zkratu na svorkach motoru, pripadné proti jeho pretizeni nadproudem

- jeden univerzalni D/A vstup pro uzivatelské funkce

Popis desky:

Cely regulator je umistén na desce plosného spoje o rozméru 106 x 80 x 45 mm (45 mm je vyska regulatoru s chladicem
pro maximalni proudové zatizeni) se dvéma konektory pro pfipojeni vykonovych a Fidicich obvodd.

Konektor J2 slouzi pro pfipojeni vykonového obvodu, konektor J1 pro pfipojeni signalé potfebnych pro Fizeni desky. Na desce
je standartné osazen brzdici rezistor o velikosti 10R, ktery je mozno externé zmensit az na celkovou hodnotu 3R3. Vsechny
funkce desky zajist'uje procesor ST62T10 od firmy SGS THOMSON electronic.

Obvod napadjejici budici vinuti motoru a fidici elektroniku je jistén trubickovou pojistkou 4A . Relé pro spinani

buzeni ma kontakty dimenzovany na proud 10A. ProtoZe celkovy pocet I/O linek procesoru ST6210 neumoziuje napr.
pomoci prepinacd DIP uZivatelem nastavovat parametry regulatoru, je tato zména mozna pouze jinym naprogramovanim
procesoru, dle pozadavk( uZivatele. Standartné naprogramovany procesor viak vyhovuje dle nasich zkuSenosti pro vétsinu
jednoduchych pohond u nichz je vyZzadovana regulace rychlosti otaceni a pro néz

je regulator celkovou koncepci a cenou uréen. Zapojeni konektor( je popsano na prilozeném schematu vnéjsich spojtl.

POZOR ! Regulator neni chranén proti prepélovani napajeciho napéti vykonového obvodu.

Vyobrazeni regulatoru:

Q—LH_H_H_H—H—H—H—H—I—;]
-
T/4A

[ |

[] R16HT

] ev

] speED

O000000000
ST62T10 B6 [1
o0
O el
. 00O

] entr
] Lerr
] e

] +un

.

C D

BRAKE
o 10/5W o

ol o

DC MOTOR
DRIVER

o[ o0

O
O

obr. 1



DC MOTOR DRIVER

ELTES electronic TECHNICKA
spol. sr. o. . DOKUMENTACE
Zerotinova 12, 787 01 SUMPERK rev. 05.02

Instalace regulatoru:

Regulator je urcen pro zabudovani do ovladaného zafizeni. Pro omezeni rusivého vyzarovani je vhodné umistit
jej co nejblize k ovladanému motoru a omezit tak délku privodnich kabelll, jimiZz protékaji pomérné vysoké impulsni
proudy, na minimum. Zemnici bod v pravém dolnim rohu regulatoru (dle obr.1) je v zafizenich s kovovym chassis
uréen k dodate¢némo propojeni s kostrou. Tento bod se nesmi v Zadném pripadé pouzit jako hlavni pfivod OV na
desku. Pripojeni desky ke zdroji se provede pomoci pind 3,4 (+Un) a 5,6 (0V) vykonového konektoru J2. PFi vyuZiti
maximalniho proudu regulatoru je tfeba vzdy oba piny propojit paralelné. (Proud jednim pinem je max. 25 A.)

Piny 7,8 slouZi k pfipojeni externiho brzdového rezistoru v ptipadech, kdy je tifeba intenzivnéji brzdit.

Konektor J1 je signalovy a slouZi pro pfipojeni signall ovladajicich funkce regulatoru. Princip pfipojeni naznacuje
prilozené schema vnéjsich spoji, jez je prevzato ze zapojeni zametaciho stroje, pro néjz byl regulator pdvodné
firmou ELTES vyvijen a kde je s Uspéchem pouzivan.Uvedené schema dostatecné srozumitelné ukazuje vyznam
jednotlivych pind konektoru J1.

Vlastni vyzarovani regulatoru:

Jako kazdé zarizeni pracujici na principu impulsni regulace, tak i uvedeny regulator produkuje pfi své funkci
rusivé signaly. Jiz pfi konstrukci vSak bylo pamatovano na potlaceni tohoto nezadouciho jevu na minimum.
Rusivé vyzafovani regulatoru je omezeno pfimo na desce pouZitim polovodicovych prvk(l TRANSIL s meznim
napétim 33V v obvodu kolektoru vykonového tranzistoru a také v budicim obvodu motoru. Dale jsou odruseny
kontakty relé prepinajicich smysl budiciho proudu a omezena strmost Cela a tyla impulsniho proudu motorem.
Indukéni prekmit napéti na kotvé motoru absorbuje rychla dioda SCHOTTKY s proudem max. 10 A. Ke snizeni
rusivého vyzarovani v neposledni fadé prispivaji malé vlastni rozméry regulatoru.
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